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摘 要 : 提出 了一种基于近郁传播(a ffi ni ty p ro pag ati on
,

简称”)算法的半监赞聚类方法
.

AP 是在数据点的相似

度矩阵的基础上进行聚类
.

对于规模很大的数据集
,

AP 算法是一种快速
、

有效的聚类方法
,

这是其他传统的聚类

算法所不 能及的
,

比如 :K 中心聚类算法
.

但是对 于一些聚类结构比较复杂的数据集
,

A P 算法往往不能得到很好

的聚类结果
.

使用 已知的标签数据或者成对点约束对数据形成的相似度矩阵进行调整
,

进而达到提高A P 算法的

聚类性能
.

实脸结果表明
,

该方法不仅提高了 AP 对复杂数据的聚类结果
,

而且在约束对数全较多时
,

该方法要优

于相关比对算法
.
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聚类算法是一种有效的数据分析方法
,

聚类算法是在没有任何数据的先验信息下对数据进行聚类分析的
,

这类算法又称为无监督学习方法
.

在很多实际问题中
,

由于对数据本身没有任何先验分析
,

这种传统的聚类算法

有时得不到有效的聚类结果
.

在实际问题中
,

有时我们会获得少部分数据的先验知识
,

包括类标签和数据点的划

分约束条件(比如成对约束信息)加何利用这些仅有的少量先验知识来对大量没有先验知识的数据进行聚类分

析成为一个非常重要的问题
.

半监督聚类则是针对这类问题提出的
,

即利用少量具有先验知识的数据来辅助无

监督聚类
,

所以半监督聚类逐渐成为聚类分析研究的热 门问题 l’
一’‘1

.

除了半监督聚类算法之外
,

一些文献中提出

了 su pe rv ise d cl us te ring 算法115
,

’6
],在此称为监督聚类算法

.

监督聚类算法是假设大部分数据具有先验知识
,

即己

被正确划分
,

算法目的是使得到的聚类结果尽量与 己知的先验知识保持一致
.

与半监督聚类算法相比
,

监督聚类

算法需要更多的先验知识来保证聚类结果的有效性
.

这导致了监督聚类算法的目标函数和半监督聚类算法有

很大的不同一般说来
,

监督聚类的目标函数 由两部分组成
,

包括类不纯度指标和聚类簇的数 目
.

类不纯度表示

聚类簇中包含的非主流标签数据所占的比例
,

所谓非主流标签数据是指这样一些数据
,

其具有的类标签不是该

聚类簇中出现的最频繁的类标签
,

显然
,

类不纯度越低越好
.

此外
,

算法倾向于得到聚类数较小的聚类结果
.

与半

监督聚类相 比
,

监督聚类需要提供的先验信息必须是类标签
,

成对约束信息不能用于监督聚类算法
.

从上述分析

可知
,

半监督聚类 比监督聚类需要的先验信息要少许多
,

也要弱许多
.

半监督聚类算法大致可以分为两类一类是基于约束的(co ns tra int
一

bas ed )半监督聚类算法
.

这类算法是利用

标签数据或者成对约束信息来改进聚类算法本身
.

常用的方法有 :(l ) 通过修改聚类的 目标函数来满足成对约

束
.

如
,

文献【l] 是通过在原始目标函数中添加基于类标签数据的类不纯度指标来约束聚类过程
,

目的是使具有相

同类标签的数据能被划分在同一聚类簇中
,

文献【2, 3] 是通过在原始 目标函数中添加基于约束对信息的惩罚项

来对违反先验约束对信息的数据划分进行惩罚
,

其 目的是尽可能地得到满足给定约束对信息的划分
.

(2) 在聚

类过程中遵循约束条件
,

使得到的聚类结果满足所有约束对信息
.

如
,

wa gs ta ff 在文献〔4] 中提出的 c 0 P
一

c o w EB

算法和文献【5] 中提出的 c 0 P
.

K m ean s 算法要求每一步划分都满足己知的约束对信息
,

最终得到满足所有约束

对信息的聚类结果
.

(3) 依照标签数据初始化聚类参数并约束聚类过程
.

如
,

文献【2] 利用约束对先验知识来指导

初始聚类中心的选取
,

使初始类中心满足己知的约束条件
,

文献【61是基于类标签数据进行初始类中心选择的
,

基

本思想是将具有相同类标签的标签数据看成一个子集
,

假设数据划分为 K 类
,

这样可以得到 K 个不相交的子标

签数据集
,

K 个子数据集的质心作为 K 个初始类中心点
.

另一类是基于距离的(m et ri c 一

bas ed 或者 di s

tan ce
一

bas ed )

半监督聚类算法
.

这类算法是利用标签数据或者成对约束信息学习一种新的距离测度函数来满足约束条件
,

常

用的方法有 :(1 ) 利用成对约束信息和最短路径算法来调整距离测度
.

如
,

文献【7, 8] 利用成对约束信息来调整距

离矩阵
,

文献【9
,

10] 利用最短路径算法对约束信息调整的距离矩阵再进行调整
,

目的是使距离矩阵能够更充分地

反映已知的约束对信息
.

(2) 利用约束对信息构建最优化问题
,

通过求解此凸优化 问题来得到新的距离测度函

数l”
·

12
].(3) 利用同类约束对信息来学习新的马氏距离矩阵

,

利用新得到的距离进行聚类[l 3 1. (4) 利用成对约束

信息对原始数据进行基于约束的特征投影
,

在得到的新的子空间进行聚类【’4]
.

除了这两类基本的半监督聚类方

法以外
,

上述的一些算法是结合这两种基本思想得到的半监督聚类算法12, 3,1 ,].

本文提出的基于近邻传播(a ffi ni ty Pr 叩ag ati on
,

简称 A P) 算法的半监督聚类算法也可以被当作一种基于距

离测度函数学习的方法
.

近邻传播聚类(am n i妙 p ro p a g a tio n elu ste r访g
,

简称 ^ Pe )I, 7
,

’g ]是由 《se ie n e e }} 中的一篇

文章提出来的
.

与以往的聚类方法相 比
,

此方法可以更快地处理大规模数据
,

得到较好的聚类结果
.

文献中将近

邻传播聚类应用在人脸图像聚类
、

基因表达数据的基因识别
、

手写体字符识别
、

最优航空路线确定等问题上
,

实验结果表明
,

近邻传播聚类在很短的时间内就能得到 K 中心算法花费很长时间才能达到的聚类结果
.

近邻传

播聚类的另 一个优点是
,

它对数据形成的相似矩阵的对称性没有任何要求
,

这样也就扩大 了它的应用范围
.

但

是
,

对于一些本身具有复杂结构的数据集
,

近邻传播聚类通常不能得到合理的聚类结果
.

本文将原始近邻传播算

法 与半监督思想相结合
,

启发式地引入 己知的标签数据或成对点约束来调整相似度矩阵
.

通过在新得到的相似

度矩阵的基础上进行近邻传播聚类
,

达到提高聚类性能的 目的
.

实验结果表明
,

半监督的近邻传播算法性能与原

始聚类算法性能相比有明显的提高
.

对 比实验结果也表明
.

从所有的实验数据集的整个实验结果来分析
.

半监督
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近邻传播算法具有一定的优势
.

近邻传播聚类

近邻传播聚类(AP )算法是一种基于近邻信息传播的聚类算法
,

其 目的是找到最优的类代表点集合(一个类

代表点对应为实际数据集中的一个数据点
,

ex e

mP lar)
,

使得所有数据点到最近的类代表点的相似度之和最大
.

如

果设数据点的相似度为数据点的欧式距离的负数
,

则 妙 算法的目标函数与经 典的 K 中心聚类(K-
c o ni er

cl us te ri n g) 算法的目标函数一致
,

但是其算法原理与 K 中心算法的原理存在很大的不同
.

A P 算法将每个数据点

看成图中的一个节点
,

通过在图中进行信息传播来找到最优的类代表点集合
.

K 中心算法迭代过程则是通过不

断更新聚类中心来提高聚类质量
.

A P 算法是基于数据点的相似度信息进行传播得到最优类代表点来优化目标

函数犬中心算法则是基于代价最小替换原则得到最优类中心来优化目标划分准则
.

此外
,

AP 算法与K 中心算法

采用了不同的方法来确定初始类代表点
,

” 算法将所有数据点都作为候选的类代表点
,

这样就避免了聚类结果

受限于初始类代表点的选择
.

K 中心算法则是随机选择几个点作为初始类代表点
,

致使聚类结果对初始类代表

点的选择非常敏感
.

AP 算法与一般聚类算法相比
,

最大的优点在于
,

AP 算法对相似度矩阵的对称性没有要求
,

这

也就扩大了 AP 算法的应用范围
.

AP 算法之所以称为近邻传播算法在于近邻点的信息直接影响了算法中信息

的传播结果
,

下面的公式(4卜公式(7) 给出了详细的解释
.

从迭代公式(4 卜公式(7)中可 以看出
,

每一次信息传播都

是由数据点与最近邻点或次近邻点的信息计算得到的
.

A P算法是在数据形成的相似度矩阵的基础上进行聚类的
,

本文选用欧式距离作为相似度的测度指标
.

求解

任意两点之间的相似度为两点距离平方的负数
,

例如
,

对于点 x ‘和点 xk 则有 s( i
,

k) = 一

}}气
一

x,l }
,

.

” 方法用 s( i, k)

表示数据点 xk 在多大程度上适合作为数据点 x ‘的类代表点
.

A P 算法要为每个数据点 k 设定其偏向参数

s( k, k) 印呵砂re nc e) 的值,s( k, k) 的值越大
,

相应的点 k 被选中作为类代表点的可能性也就越大
.

AP 算法初始假设所

有数据点被选中成为类代表点的可能性相同
,

即设定所有 s( k, k) 为相同值 p
.

同样刃 值的大小也影响到最终得到

聚类的类的个数
,

AP 算法可以通过改变 p 值来寻找合适的类的数目(实验结果说明
,

一般情况下
,

增大p 值可以

增加类的个数
,

减小 p 值可以减少类的个数), 这是 妙 算法中的一个重要参数
.

A P 算法引入了两个重要的信息量参数
,

分别定义为代表矩阵 R =
【r( i

,

k) 】。
,

和适选矩阵 注 =
【a( i

,

k) 』。
。 ·

AP

算法的迭代过程就是这两个信息量交替更新的过程
,

两个信息量代表了不同的竞争目的
.

叹i, k) (陀胡。ns 才bi li 印)是

从点 x ‘指向点 xk, 它代表点 xk 积累的证据
,

用来表示 xk 适合作为 x , 的类代表点的代表程度
.

a( i, k) (~
ila bi li功是

从点 xk 指向点 xi, 它代表点 x ‘积累的证据
,

用来表示 x ‘选择 xk 作为类代表点的合适程度
.

对于任意数据点 xl, 计算

所有数据点的代表程度 叹i, k) 和适选程度 a( i, k) 之和
,

则 x , 的类代表点为 xk :

哪~ (a( i
,

k) + r( i
,

k) )
.

A P 算法的核
k

心步骤为两个信息量的交替更新过程
,

更新公式如下 :

�、.尹、.产、.尹. .盆,‘飞�
护

‘
、了.、�‘
、

r (i
,

k )卜 s (i
,

k )一 们n aX
k乞J老

,
户介

{
a (i

,

k勺+ s (i
,

k勺}

If 了

一
(,

,

无) +-- 而·

{
。

, ·(*
,

掩) ·

Z max {o
, r (l’

,

k )}
6 J

·

血{J
,

奋}

a (k
,

k ) * X max (0
, r (厂

,

k ))
f份t了价k

对上述迭代公式(l )两边同时加上 a( i
,

k) 得到如下变形 :

r ( i
,

k ) + a (i
,

k )卜 s (i
,

k ) + a (i
,

k ) 一 rn aX
k乞 , 犷‘食{

a (i
,

k勺+ s (i
,

k勺}

为 了更好地解释公式 ( 4) 代表 的意义
,

在此给 出一 些定义 : E =
【e( i

,

k) 』翻

厂 :[ 堆*)l 洲
, = , + A 称为潜力矩阵

·

在数据集 X 中
,

数据点 i 关于相似矩阵 !

(4 )

= R + A 称为决策矩阵
,

的最近邻表示 为 叮
,

在

此心 =

arg ~ 1s(i
,

k) }
.

数据点关于相似度矩阵 ! 的次近邻表示为 蕊
,

这里
,

乙 =

此《1
, 2 , ~ , 月

川‘}

定义
,

公式(4 )可以简单地表示为 e (i
,

k ) +-- r (i
,

k) 一
*

黑
*

{, ( i
,

k , }
·

世g m ax
ke {1

, 2一 , 月1\1才
.

心}
{

s (i
,

k )}
.

基于上述
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当 AP 算法到达收敛时
,

决策矩阵 E 有以下 3 种表达形式:

当 k 二犷时
,

e(‘
,

k )二 : (‘
,

i.r )一 m ax (
r (‘

,

‘)
, r(‘

,

‘)) (5 )

当 k 护 i.r
,

i时
,

e(‘
,

k ) = : (‘
,

k)一fnax (
r(‘

,

‘)
,

: (‘
,

‘)) (6 )

当 k = i时
,

e(i
,

i) = r(i
,

i)一 r (i
,

犷) (7 )

从公式(5) 一公式(7) 可 以很明显地看出
,

决策矩阵中元素值的大小直接受到数据点关于潜力矩阵的最近邻

或次近邻的信息量的影响
,

这充分体现了近邻信息在妙算法中起到了决定性作用
,

所以
,

本文称妙 算法为近邻

传播算法
.

AP 算法在信息更新这一步骤引入了另外一个重要的参数 兄
,

称为阻尼因子(da mP in g fa ct or )
.

在每一次循环

迭代中
,

叹i, k) 和 a( i, k) 的更新结果都是由当前迭代过程中更新的值和上一步迭代的结果加权得到的
.

设当前迭代

次数为 t, 加权公式为
; “, (‘

,

k )= (‘一 “)‘(
: (‘

,

‘) -

rna X
k、t 寿

尸户k
{
a “一 “, (‘

,

“)+ : (‘
,

k ,)})
+ ‘x ; “一”(‘

,

k )
·

If 才

一
‘,

,

* ,
= (1一 )·

{
m i·

o
, r (‘一 , )(无

,

介)+
.、J

务
‘

.

* ,

一‘
。

,

一(‘
,

* )}
})

· “一
卜】)(,

,

、)
·

a (‘)(介
,

k ) = (一兄)x

蔫
。* ,一{

。
,

一 (‘
,

、)})
·“

一
‘,

,

‘)
·

f妇|
z

!
、

其中
,

兄任 [0 ,l)
,

默认值为 0
.

511 71
,

阻尼因子的作用是避免AP算法发生振荡
,

增大阻尼因子可以消除振荡
.

在本文的

实验中
,

为了避免振荡的发生
,

设置阻尼因子为 0
.

9
.

下面给出 AP 算法程序的基本步骤
.

(l) 初始化 :求解相似度矩阵 ls( i
,

k) 」
, x 二 , 。 为数据点的个数

,

设定相似度矩阵对角线元素 s( k, k) 为一相同值

夕< 0
.

初始化 a v a ila bsliries 和 resr
o n s i五izstie, 为 。: 口(。)(i沂) = ; (。)(s沂)= 0

.

(2) 迭代过程 :

¹ 信息量 咫胡口ns 沽ili ti es 和 a va ila bi lit ies 根据公式(l )一公式(3) 和加权公式进行更新
.

º 对所有数据点求和信息量 陀印on si bi lit ies 和 av ai la bi lit ies
,

找到每个点的类中心点

» 判断信息迭代过程是否满足停止条件 :超过某一迭代最大数目;信息改变量低于某一固定闻值;选择

的类中心在连续几步迭代过程中保持稳定满足其中一个停止条件即可
.

(3 ) 判断得到的类中心的个数是否满足要求
,

如果不满足
,

则改变 p 值
,

重复进行程序直至聚类个数满足要

求为止
,

输出最终聚类结果
.

2 基于 A P 算法的半监督聚类

A P算法中最重要的两个参数为相似度矩阵 : 和偏向参数p加果相似度矩阵能够准确地给出数据之间的相

似关系
,

则 A P 算法就能得到很好的聚类结果
.

相似度矩阵的定义直接影响到基于相似度矩阵的聚类算法的性

能偏 向参数的大小可以改变聚类数的多少
,

它作为数据点独立的信息
,

只 反映了每个数据点被选中为代表点的

概率的人小
,

所以
,

利用先验信息来辅助偏向参数的确定的可操作性不强
.

但是
,

由于相似度矩阵包含了数据对

之间的信息
,

因此
,

利用先验的数据成对约束调整相似矩阵更为合理
,

也更容易
.

注意到 甘 算法己经 由实验证实

比 K
一

ce nt e : 性能要好l”l,

因此
,

本文提出了基于相似度矩阵调整的半监督的 A P 算法
,

即 sA P(se m i
一s

upe rv i se d

a ffi nit y pro Pa ga tio n) 算法
.

sAP 算法是利用标签的数据信息来调整点与点之间的相似度形成新的相似度矩阵 s,

在新得到的相似度矩阵的基础上进行 A P 算法
.

在半监督聚类中
,

我们得到的数据信息一般是带类标签的数据

或者是成对点约束信息
.

在很多实际问题中
,

获得成对约束信息相对于获得类标签信息要容易些
,

而且类标签信
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息可以转化为成对点约束信息
,

反之则不然
.

所以
,

大部分半监督聚类算法是基于成对约束信息提出来的
,

s人P算

法也是利用成对约束作为先验信息
.

成对点约束分为两种 l’]: Mus t
一

link
,

两个点必须属于同一类
,

即集合

桥{(xt 动} ;Cann ot- link
,

限制规定两个点不能在同一类中
,

即集合 。 {(xt 丙)}
.

这里
,

我们使用的成对点约束信息

进行实验
,

可将获得的带类标签的数据转化为成对点约束来进行计算
.

基于 AP 算法的半监督聚类的核心步骤是相似度矩阵的调整
.

本文对相似度矩阵 : 的调整所依据的基本原

则是 :当约束对{(xl 丙)}。M 时
,

即认为两数据点具有很高的相似性
,

从第 1 节给出的相似性度量可知相似度最高

为 0, 所以将同类约束对数据之间的相似度调整为 s( iJ卜0; 当约束对{(xl 丙)}任 C 时
,

即认为两数据相似度很低
,

相

似性度量中定义最低相似度为~
,

所以将不同类约束对数据间的相似度调整为s( i
,

力 =

~
.

除了对己知的约束对数据间的相似度进行调整以外
,

还参考文献【2
,

9] 中的距离矩阵调整方法对其他点之

间的相似度进行调整
.

通过进一步的调整可以得到更多的同类约束对信息和不同类约束对信息
,

这增加了约束

对信息的获得量
.

此外
,

一些非约束对数据点的相似度由于约束对数据之间的相似度的改变也发生变化
,

对于这

些数据的相似度也进行了调整
.

相似度矩阵 S 的调整步骤如下 :

(1 ) 对先验信息中满足 m us t
一

lin k 约束的数据对以及由初始的 m us t
一

llnk 约束集根据 m us t
一

lin k 关系的传递

性扩展得到的新的满足 m us t
一

llnk 约束的数据对的相似度进行调整
.

对于先验信息中已有的 m us t
一

lin k 约束对
,

(xt
,

xj )任 M O s (i
,

j) = 0 & s(j
,

i)= 0
.

由已知的 mu
st

一

llnk 约束对扩展得到新的 m us t
一

llnk 约束对
,

将新的 m us t
一

llnk 约束加入到 m us t-l in k 约束集中:

(气
,

xk )桩M & (xt
,

xj )任 M & (xj
,

xk )任 M O s(i
,

k)= o & s(k
,

i) = 0 & M = (xl
,

凡 )口M
·

通过这一调整
,

增加了mu
st

一

link 约束对的数量
,

这也对后面的调整步骤(3) 一步骤(4) 有直接影响
.

(2 ) 对先验信息中满足 c

~
ot

一

link 约束的数据对的相似度进行调整 :

(xi
,

xj )任 C 二 s(i
,

j)=

~ & s U
,

i)=

~
.

(3 ) 基于上述两步的初步调整结果
,

基于最短路径原则(这里为最大相似度原则)对不包含在先验信息中的

数据对的相似度进行全局调整
.

如果数据集中存在一个数据点与待调整的数据对分别相连
,

这一数据点与这对

数据点的相似度之和大于这对数据点的初始相似度
,

则调整这对数据点的相似度为较大的相似度
.

公式化为

(凡
,

xj )‘ {M u C}‘
s(i

,

j)=

max (s(i
,

j)
, s (i

,

k)+ s(k
,

j))
.

此外
,

考虑到只有在 m us t
一

hnk 集合中的数据点 xk 才有可能导致 s( ij 的值发生变化
,

所以
,

计算时只与集合 M 中

某约束对中对应的数据点进行比较来加快运算速度
.

通过这一调整增加了原有先验信息中的 m us t-l in k 约束集
.

(4 ) 基于 c

ann
ot

·

hnk 约束集对第(3 )步中的调整结果进行局部修正
.

当全局调整中选择的数据点xk 与这对数

据点中的一个数据点之间满足 c

~ ot
一

link 约束
,

和另一个数据点之间满足 mu st
一

link 约束
,

则认为这对数据点也

满足 c

alm ot
一

hnk 约束
.

即数据点的相似度调整为最小
.

公式化为

或者

(气
,

xj )‘{M 口 c }& (xl
,

乓 )“ C & (乓
,

xj )“M ” s(i
,

j)=

~ & s(j
,

i)=

~

(xi
,

xj )。 {M o C}& (戈
,

乓)。 M & (xk
,

xj )。 c 二 s(i
,

j)=

~ & s (j
,

i)=

~
·

调整后将这一数据对加入到 c

~ ot
一

link 集合中: C = (x,
,

x’)口 c

经过上述调整
,

数据的相似度矩阵变化很大
.

AP 算法是在相似度矩阵的墓础上进行信息迭代的
,

这就决定

了整个迭代过程也将随之发生改变
.

从第 1 节给出的公式(1) 一公式(3) 可以看出
,

相似度矩阵的调整直接改变了

代表程度值这一信息量的迭代过程
,

使得同类约束对数据间的代表程度值变高
,

使得不同类约束对数据间的代

表程度值变为 ~
,

这表示
,

算法使得同类的约束对数据点尽可能地被划分到同一类中
,

而不同类约束对数据点

最终不能被划分到同一类中
.

这一改变是相似度矩阵的调整带来的直接影响
.

此外
,

从公式(2) 可知
,

代表程度值

的调整也将导致适选值计算迭代过程发生改变
,

公式(l) 又表明代表程度值的变化同样受到适选值的影响
.

这一

循环迭代过程表明了相似度的改变将最终导致所有数据的代表程度值和适选值都将发生改变
,

也就导致了算

法最终收敛的结果发生很大的变化
.

A P算法通过近邻信息的传播将约束对信息产生的影响也加以传播
,

使得最

终的聚类结果发生变化
.

基于上述调整得到新的相似度矩阵之后
,

利用 A P 算法基于新的相似度矩阵进行聚类
.

因为先验知识只是
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改变了局部数据的相似度
,

SAP 并不能保证聚类结果满足先验知识给定的所有约束对信息
,

即存在两种违反约

束对信息的情形 :给定的属于同一类的约束对数据被分到了不同的类中
,

给定的属于不同类的数据被分到了同

一类中
.

为了解决这一问题
,

本文在 AP 算法的聚类结果的基础上对违反的约束对信息的类别归属进行如下

调整 :

首先
,

给定数据集 x 被分为 K 类
,

得到 K 个类代表点 : 执
, x Z ,

⋯
,

勺 }
.

用y‘二 k( k= 1
,

⋯
,

幻表示 x ,

类标签
,

k 对应

为类代表点 介
,

即 夕产k 表示 x ‘选择 x * 作为其类代表点
.

假定聚类结果得到的类代表点符合数据集的内部结构
,

即得到的类代表点分别分布在数据集的 K 个子结构中
,

则认为数据点离各自类代表点越近
,

被划分正确的概率

越大
.

下面的调整是基于上述假设进行的
.

(1) 对违反 m us t
一

link 约束对数据的调整
·

己知(x,
, x ,

)。 M
,

必 = k
,

夕, 二 k’
,

分别计算两个数据点到这两个类代

表点的距离之和
,

即试
* 十
心 和九

,

+

艺
:

加果 (咋 十

吮
*

) < (寿
+

寿 )
,

则改变xj 的类标签为yi 一叔否则
,

改变 x ,

的类

标签为 共 = k’
.

(2 ) 对违反 ca nn 以
一

link 约束对数据的调整
·

己知 (x,
, x ,

)。 C
,

yi = y , = k
,

分别计算两个数据点到各自类代表

点的距离dik 和衣如果而味
,

则保持确类标签不变
,

改变动类标签为另 =

呼钾尸(叼
·

3 实 验

本文选择 6 个数据集对 SA P 算法和相关聚类算法进行比对实验
.

下面分别对实验数据
、

比对算法以及实

验结果进行介绍
.

3. 1 实验数据

实验中用到的数据集为 u CI 数据库中的数据集
.

其中
,

标准数据集有 Iris 数据集
、

Ion os phe re 数据集
、

Gl as s

数据集 ;从手写字母识别数据库中随机抽取的 3 类字母 : {I,J
,

L };从手写数字识别数据库中随机抽取的数字

集 :价
,

8
,

9}
,

厦1
,

2, 3
,

4 }
,

抽样率都为 10 %
.

表 1 中给出了数据集的有关信息
.

Ta b le 1 D a ta se ts u se d in e x Peri m e n t

表 1 实验中使用的数据集

Iris Io n o sPher e G la s s Lett o r {l
,

J
,

L } D i吕it s 一l(3
,

8
,

9 ) D i吕its
一

2 {l
,

2
,

3
,

4 }
In stan ee 15 0 3 5 1 2 14 2 2 7 3 17 44 8

D im e n sio n 4 34 9 16 16 16

C lass 3 2 6 3 3 4

在实验中
,

对于每个数据集
,

我们采用 5 重交叉检验成对约束对聚类结果的影响
.

每次从原始数据集中抽取

80 % 作为训练数据集
,

剩余的 2 0 %作为测试数据集
.

成对约束是从训练数据集中随机产生的
.

用随机产生的约束

对来指导聚类算法对全部数据的聚类分析
,

最后用聚类评价指标对测试数据集的聚类结果进行评价
.

在每一确

定数量的成对约束下
,

对每一数据集重复实验 20 次(5 重交叉验证/次), 取 2 0 次 5 重交叉验证评价结果的均值代

表半监督聚类算法在固定数量的成对约束条件下对某一数据集的聚类性能
.

每次只对测试数据集进行聚类结

果的评估
,

目的在于避免训练数据集中已知的约束对信息对聚类性能评价结果的影响
.

1 2 比对算法

SA P算法是利用先验知识调整相似矩阵来改善 A P算法的聚类结果
.

SA P 是基于距离测度学习的半监督聚

类算法的一种
.

在此
,

我们选择几种有效的基于距离测度学习的半监督聚类算法进行比对实验
.

实验采用的比对

算法大致可以概括为两类 :一类是结合 K
一

m ea n s 算法的半监督聚类算法
,

另一类是在近来比较流行的谱聚类算

法的基础上提出的半监督聚类算法
.

称 m ea ns 算法和谱聚类算法采用两种截然不同的聚类方法对数据进行处

理
.

K- m ea ns 对于处理球形数据可以给出很好的聚类结果
,

但在分析具有非规则形状类的数据集时得不到有效

的聚类结果
.

谱聚类成为近年来比较流行的聚类算法的原因之一在于它可以较好地解决对包含不规则形状类

的数据集的聚类分析
.



肖宇 等
:基于近都传播算法的半监替聚类 2 80 9
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1 基于K- m ean s 的半监督聚类算法

wa g sta ff 等人最早将成对约束信息用于 K- m ean s 算法
,

提出了 Co p
·

K m e a n s(e o n str ain t
一

Part itio n in g
-

K- m ean s)算法 [sl. Kl ein 等人提出了基于约束的层次聚类l0], 通过约束信息和最短路径算法来调整距离矩阵
,

利用

层次聚类算法对调整后的数据进行聚类
.

随后
,

H illel等人提出T 基于鱿^ (re zevan
t 。o m p o n e n t a n a一ysis)算法 l” ]

即相关成分分析算法的半监督学习方法
,

此算法利用约束对信息求解新的距离测度得到马氏距离
,

利用新的测

度函数将原始数据集进行投影得到新的数据集
,

最后用传统的聚类算法对新的数据集进行聚类
.

其实验结果表

明
,

此算法的聚类性能优于 Xi ng 等人11 ’】提出的距离测度学习算法
.

本文选用 R c A 与 K- m ean s 算法结合与 sA P

算法进行比对
.

sc RE EN (s em i
一su p erv is ed e lu steri n g m eth o d b a sed o n sph eri e a lK- m ean s v ia fe atu

r e proj
e e tio n)算法I, 4 ]是最

近由介n g 等人提出的一种通过特征投影的约束的球形 K- 砒an s 半监督聚类算法
.

该算法首先利用成对约束对

原始数据进行基于约束的特征投影来对数据降维
,

然后在得到的特征子空间上对数据用基于约束的球形

K- m ean s进行聚类
.

基于约束的球形K- m ean s算法与前面提到的约束的K- m ean s算法不同
,

它采用一种启发式的

解决方案来放松地执行成对约束条件
.

R CA 算法与 SCR E E N 可以用来降维
.

本文的实验中设置特征投影后的数

据集与原始数据集保持相同的维数
.

3
.

2. 2 基于谱聚类的半监督聚类算法

谱聚类算法是一种基于图划分理论的方法
,

它是将图划分问题放松为求解图的 LaP lac ian 矩阵的谱分解问

题
.

谱聚类方法最早是由 shi 和 Mali kll g ]提出来的
,

将规范割方法用于解决图像分割问题
.

谱聚类在数据相似度

矩阵的基础上进行
,

在得到的相似度矩阵的基础上求解 L叩lac ian 矩阵(L aP lac ian 矩阵有多种求解方法
,

不同的

谱聚类算法求解方法可能不同)
.

相似性度量的定义与聚类的性能有直接的关系
,

半监督的谱聚类就是利用成对

约束信息对数据之间的相似性进行调整来达到更好的聚类结果
.

Kam va : 等人[7] 根据成对约束对相似性矩阵进行调整
,

它只是将已知的 m us t
一

hnk 数据对的相似性设t 为 l
,

c

ann ot
一

llnk 数据对的相似性设置为 0, 而没有在此基础上对其他数据点之间的相似性进行调整
.

同样
,

x u 等人[8]

提出的 CsC (co ns tr ai ne d spec tra l cl us te ri n g)算法也采用这样的方法对相似性矩阵进行调整
.

王玲等人提出了一

种密度敏感的半监督谱聚类算法 : D s
一

ssC(d e n s ity
一 se n sitive sem i

一s叩erv ised 印e e tr a l c lu o te rin g )算法‘, ‘]
.

与前面两

种算法不同
,

D S
一

SSC 算法首先根据成对约束信息调整距离矩阵
,

然后利用密度敏感的距离侧度将约束信息进

行空间传播
.

该算法不仅利用了成对约束先验信息
,

而且还考虑 了数据的空间一致性结构信息
,

间接地调整 了相

似性矩阵
.

其实验结果表明
,

D S
一

SSC 算法的聚类性能要优于仅考虑成对约束信息的 C SC 算法
.

实验中采用 D S
一

SSC 算法和 CSC 算法与 SAP 算法进行比对实验
.

谱聚类和 A P算法都是基于数据的相似

矩阵进行聚类的
.

A P算法 比谱聚类算法适用范围要广
,

因为” 算法对数据的相似矩阵的对称性没有任何要求
,

这是 A P 算法的一大优点
.

1 3 实验结果及分析

实验中采用两种不同的评价指标对聚类结果进行评价 :成对 F- 评测指标和 CRI 指标
.

成对F- 评测指标是基

于传统的信息重获评测指标提 出的
,

主要是针对同属于一类的成对点的预测情况来判定聚类结果的质 t
.

成对

F 指标可以测试部分数据集的聚类结果
,

分别对五重交叉验证中测试数据集的聚类结果给出评价
.

成对 F 指标

是由准确率印rec isi o n) 和召回率(re ca ll) 两个指标组合形成的
,

其定义如下 :

‘、.户‘、.尹O凡�O声了.、了.、
n

.

Pa irs co rr e c t吞尸陀改心阳口In sa 阴 e C细s te r

厂r巴C绍口 n =

—
左砍加刃

To ta 了尸口才” 尸陀动e ted ln 交阴e CI 公阳
r

Pa irs co ~ tlx Pre 动e 扭对 In 而用e CI 公ter
To taI P公irs 加 5匕用e CI 公招护

_ Z x 尸陀e is io ” x R e co H
户 =

—
了卜e ‘行勿”十月巴‘口刀

( 10)

C班指标是对 R an d 指标的改进
.

R an d 指标是常用的聚类性能的评价指标
,

是对聚类结果中每一成对点是否
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来自同一类进行判断
,

定义如下 :
RI

二 co ~
tde c is io ns / to ta lde e is io ns

.

为了将 R an d 指标用于对半监督聚类算法

的评价
,

Kl ei n 等人对 Ra nd 指标进行修正
,

得到C R
嘴标 :

哪
=

里望卫竺些竺些 (川
to ta l加

e de e is io ns

在此 to tul 户
e e

dec is

~
=

(
, x (n 一 l) )/ 2

一
Cn

, , 为数据点的数目
,

Cn 表示约束对的数目 co , ct fre
o de c isi 口ns

为划分正确的数据对的数目减去约束对中划分正确的数据对的数目
.

从上述两个评价指标的定义可知
,

F 指标是针对同类数据点对的聚类结果进行评价
,

着重于对同类数据点

对的聚类评价 ;CR I 指标是对数据点是否来自同一类进行判断
,

指的是通过判断不同类之间的数据对是否被划

分在不同类中
,

同一类的数据对是否仍被划分在同一类中对聚类结果进行评价
.

实验中
,

我们利用 F 指标对部分

数据测试数据集进行评价
,

利用 C RI 指标对整个数据集进行评价
.

通过比较两个评价指标得到的评价结果更好

地对聚类算法进行评价
.

实验对 SA P 算法
、

D S
一

SSC 算法
、

C SC 算法
、

SC R EEN 算法以及 R CA + K- m e an s 算法分别在 6 个数据集

上进行测试
.

实验结果如图 1所示
.
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图 1 评价指标 F 对聚类算法性能的评价结果

图 1 给 出了 6 个数据集上不同聚类算法在不同数量的约束对下的 F 指标值
、

其中
,

虚线表示对相似度矩阵

作调整的半监督聚类算法
,

实线表示结合 K
一

m ea ns 算法的半监督聚类算法
.

在约束对为 0 时
,

C犯 指标为 A P 算

法的聚类性能
,

从图中可以看出
,

sA P 算法 与 A P 算法相比
,

其聚类性能得到了很大的提高
.

除了数据集 I o n os ph er

以外
,

sA P算法在其他几个数据集上给出了较好的聚类结果
.

对于所有数据集
,

sA P算法随着约束对数 目的增加
,

其聚类性能都在逐渐得到改善
.

从图中可以看出
,

R C A + K- m e an s 在大部分数据集上也得到了较好的聚类结果
,

但从图 1(b) 可以看出
,

对于数据集 G las s, R c A + K- m ea ns 算法随着约束对数目的增加
,

其聚类性能明显呈现下降

趋势
,

这说明在 R C A + K- m ea ns 算法中
,

约束对信息不但对数据集划分起不到任何指导作用
,

反而比原始K- m e an s

的聚类性能还差一些
.

对于 D s
一

ssC 算法
,

只有在数据集 Ion os p her e 上聚类性能高于 sA P 算法的性能
,

但是从

图 1(c) 可以看出
,

D S
一

S SC 算法在约束对数 目大于 2 00 时聚类性能呈现出下降趋势
.

其他两种比对算法在所有数

据集上的 F 指标值说明了这两种算法的性能要低于其他几种算法
.
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从图 2 可以看出
,

相对于比对算法而言
,

SA P 算法在这 6 个数据集上都给出了较好的聚类结果
.

SA P 算法聚

类结果随着约束对数量的增加呈现上升趋势
.

从图 2( 乃可以看出
,

D s
一

s SC 算法的聚类性能低于无监督条件下的

聚类性能
.

对于 Rc A + K
一

m ean s 算法
,

除了数据集 Gl as s 和数据集 fo n os hPe re 以外
,

其他数据集上也给出了较好的

聚类结果
.

CRI 指标的评价结果表明
,

SAP 算法通过增加少量约束对信息能够改替整个数据集的聚类结果
,

从

图 2 中 6 个数据集的评价结果可以看出
,

S妙 算法相对于其他比对算法具有一定的优越性
.

n��一、O丹,

:
�U八U

民公吧目一

之戈言井仁
~ 闷卜~ ~ 、

常
. ‘

、 , 口
.

减公勺月叫苗口

n�Q�

:
. .压

n一

帐在笃二狱李
o

‘

8

}/
0

.

7 11 已
0

.

70

0
.

65

///
“奋,

了军军

井井经。三诬诬

0. 90

0
.

80

0 70

0
.

6 Q

0
.

50

0
.

4 0

民。七月�O

!00 200 300 400
N um be r o f c

on
stl , in ts

(
a
) Iri s

100 2 00 300 400
N 侧叮b盯 O f C OD 日tt ai Dts

伪) G las s

荃00 2 00 300 40()
N 切口b盯 o f c

on
s
如i n ts

( e ) I o n o shP讹

全手八奋了了

二二一护‘洲洲
一一十一令

一

方一
、 一

十一 卡一洲洲
尸尸 /

一
_ _

_ 一 _ _ {{{
rrr

少声 - -

一
、一、
二二

... / 才
_

、二_ 一

好 一嘴
‘

---

夕夕r 留 , 二贫 二三一
- 」

一 一一一一
厂厂一一一一 一一 一 一一一

,,
一

岁‘半
仁滚
李

叁叁

了了
一二
一‘

洲 zzz

〔〔 / 亏二3一 之之

了了件‘~ 一一
/////

0
.

9 5

茗”
·

9 0

月 0
.

8 5

日
0 0

.

8 0

洛 ‘ 、Z
犷盯

, 少资‘戈‘

呀
一

浦叼 /
‘、 ~

减公七月�口
减OP目工叫盆U

l0() 2 0 0 3 0() 4 00

N um be r o f c o n s住a in ts

0
.

7 5

L e tt e r

一
SA P

N 切m b er of c on s廿山n ts

(
e
) D i gi ts·l

一 债卜 一 一 一 一 D S
一SSC 一 一 一 C S C

10() 20 0 3 0() 4 0()
N 切m b 盯 o f c o”st口in tB

(O D ig its
一

2

R C A 十尤
.

ro e 扭n 日

Fig
.

2 Clu s te ri n g Pe
rfo rm an e e e v al u at e d b y C犯 in de x

图 2 评价指标 CRI 对聚类算法性能的评价结果

综合两个指标的评价结果
,

sA P算法都给出了较好的聚类结果
.

对于两个评价指标
,

随着约束对数t 的增加
,

SAP 算法的聚类性能呈上升趋势
,

且在约束对信息比较充分的条件下
,

SAP 算法能够给出优于其他比对算法的

聚类结果
.

虽然 SAP 算法只是利用约束对信息对相似度矩阵进行调整
,

但在相对简单的调整下能够给出较好的

聚类结果不仅取决于 AP 算法本身
,

而且表明了相似度调整对于 A P算法性能的提升有较大的帮助
.

SA P 中的相

似度矩阵的调整方法与比对算法中利用成对约束学习新的测度距离的方法相比稳定性较好
,

因为本文给出的

调整方法不会影响到数据集的结构
,

能够使数据集的结构变得明了
.

R C人 算法在大多数测试数据集上给出了合

理的聚类结果
,

但是对于一些数据集也可能会给出不及无监督算法的聚类结果
,

与 S沁 算法相比 ,R CA 算法对

数据集比较敏感
.

基于上述分析
,

从整体上说,s A P 算法的性能要优于本文实验部分的比对算法
.

4 结 论

本文提出了一种基于近邻传播算法的半监督聚类方法
.

该方法是一种基于距离测度学习的半监督聚类算

法
.

本文针对现有聚类技术的不足
,

提出在近邻传播算法的基础上
,

启发式地引入已知的标签数据或成对点约束

来调整相似度矩阵
.

通过在新得到的相似度矩阵的基础上进行近邻传播聚类算法
.

原始的近邻传播算法处理大

数据集与含有多类数据的数据集具有速度快
、

效果好等优势
,

但是对于一些复杂数据结构数据集则通常不能给

出令人满意的聚类结果
.

SA P 算法是在近邻传播算法的基础上通过改变相似度矩阵对聚类进行指导
.

实验结果

表明
,

半监督的 A P 算法在聚类性能上有了显著的提高
.

从实验结果可以看出
,

当获得较为充分的先验信息时
,

SA P 算法的表现要好于比对算法
.

SA P 算法除了在实验中测试数据集上表现了较好的聚类性能以外
,

由于 人P

算法对相似度矩阵的对称性没有要求
,

这就放宽了对数据集本身的要求
,

SA P 算法也因此具有相对广泛的应用
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范围
.

当然
,

SA P算法不仅继承了 A P算法的优点
,

而且将 A P算法中的参数选择问题延续下来
.

如何选择合适的参

数以达到更好的聚类性能是任何含参数算法所鱼待解决的问题
.

需要考虑能否在参数设定和数据集自身之间

建
一

立联系
,

找到适合不同数据集的参数
.

此外
,

文中的实验结果并不能显示出比对算法中哪类半监督聚类算法性

能较好
,

这说明想要得到一种适用于大量数据集的聚类算法是有难度的
.

如何扩大算法的适应范围也是一个难

题
.

为此
,

我们也将尝试将集成思想引入半监督聚类算法中
,

用集成算法来解决这一问题
,

这些想法是否能对聚

类性能的进一步提升有所帮助还有待研究
.

我们下一步的工作是继续对参数选择问题和集成的半监督聚类算

法进行探索性研究
.

致谢 在此
,

我们特别感谢匿名审稿人提出的宝贵意见
,

这些意见对本文的修改有很大的帮助
.
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第 4 届数字媒体及其在博物馆和文化遗产中的应用(D M AM H 20 0 9) 国际会议

征 文 通 知

第 4 届数字媒体及其在博物馆和文化遗产中的应用(D M A MH 2 0 0 9) 国际会议将于 2 00 9 .7. 2 5 ~ 200 9 .7. 27 在中国青岛举行
.

会议

将由中国图像图形学会虚拟现实专委会主办
,

山东科技大学承办
,

中国国家自然科学基金委员会协办
.

本次会议的目的是为数字

媒体
、

博物馆
、

多媒体领域的研究人员提供一个最新技术知识和经验的交流平台
,

并讨论今后相关领域未来研究的方向
.

届时将

有该领域世界著名专家作报告
,

会议论文集将由 IE EE 出版(E1 检索)
。

同时
,

本次大会将向 sP ri n

脚 LN Cs Tr助sac tion
s
on

Edu 面
n m 加t伍I检索)和 In te rn ati

。。al Jo u rn alo f巧川刀目 R e ality (美国出版)等期刊推荐一些优秀论文
.

一
、

会议主题(包括但不限于此)

数字博物馆 古文献数字化 图像/模型/视频水印 三维重建

虚拟博物馆导航 文物复原 图像分割 基于图像的绘制

遗产的建模和绘制 基于遥感技术的考古 多媒体数据库 实时图形渲染

虚拟遗产 地理信息系统 多媒体技术 动画技术

文物保护信息技术 虚拟现实/增强现实技术 图片灌型检索 交互技术和设备

文物计算机辅助评价 基于 W e b 的展示 几何造型 媒体艺术

二
、

投稿须知

1
.

会议论文只接受英文稿件
,

必须是未曾发表过的研究结果
,

不要超过 8 页
.

来稿请按 IE E E 格式
,

使用 A 4 或者 8 1/ 护xl l
”

的稿纸
,

稿件内容格式为单栏
,

10 号一 12 号字体
。

论文 的内容包括论文题目
、

作者姓名以及联系方式 (包括传真和电子邮件 )
,

另

外还需提供一篇不超过 2 00 字的摘要
。

2
.

所有论文都要经过至少两位专家的评审
。

主要从论文观点的准确性和原创性
、

研究成果的愈义和影响
、

论文观点阐述的质

量等方面评审论文
。

3
.

注惫
:

请将您要提交的论文稿件发至 山m 朗山2 0 09 @
s
du st. e

du .c n ,

或者 山m 助曲2 0 09 @ yah oo .c o
m. cn

三
、

重要日期

征文截止 日期
:

2 0 0 9 年 4 月 10 日 早期注册日期
:

200 9 年 7 月 15 日之前

稿件录用通知日期
:

20 09 年 5 月 1 日 现场注册 日期
:

2 00 9 年 7 月 2s 日一 7 月 27 日

修改稿截止 日期
:

20 0 9 年 5 月 10 日 会议 日期
:

2 0 0 9 年 7 月 2 5 日一7 月 2 7 日


